Receptor de radio externo AC252

Parametro

AC252-01

AC252-01

AC252-02

AC252-02 AC230/50Hz
Instalacion

AC252-01AC Salida de alimentacion

L

AC120/60Hz

AC230/50Hz

AC120/60Hz

Configuracion £

Interruptor

Arriba

iyl

Abajo

Caracteristicas

Disefio de moda para el mercado mundial
Manual y mando a distancia opcionales

Con alta sensibilidad

CPU estandar con funciones fiables

Material ignifugo

Relé de corriente antichoque, prolonga la vida util

Fuente de alimentacion de seguridad, el tiempo
maximo de trabajo continuo es de 5 minutos

Model No. | Power Input Working Temp | Loading Power Sensitivity

-20°C ~ +65°C AC120V< 750W
-20°C ~ +65°C AC230V 1KW<
-20°C ~ +65°C AC120V< 750W
-20°C ~ +65°C AC230V 1KW<

118X118X36mm
L (AN) (AD)
118X118X36mm
L (AN) (AD)

118X118X36mm
L (AN) (A

118X118X36mm
L (AN) (AD

AC252-02 Ajuste de salida de contacto

L

DIERER

Entrada de

E: Tierra N:
Neutro R:

AribalAbajo L:
Abajo/Arriba

Fusible
10A250VAC

L: Vivo N:
Neutro E
Tierra

D:Bajada manual (sefial del interruptor)

U:Subida manual (sefial del interruptor)
S:Parada manual (sefial del interruptor)
12V:Salida de alimentacion de 12 V CC

- L_‘ Abajo/Ariba

Conexion con interruptor manual o sensor

—

E: Tierra N:
Neutro R:
AribalAbajo L:

Entrada de
alimentacion

L: Vivo N:
Neutro E:
Tierra

ID:Bajada manual (sefial del interruptor)
U:Subida manual (sefial del interruptor)
S:Parada manual (sefial del interruptor)

qop |2

[12v:Salida de alimentacion de 12 V CC
IGND:Salida de 6

—

Conexion con interruptor manual o sensor

Cableado del sensor de LA \_,b

viento
DC12V Blanco ARRIBA/ Entrada de alimentacion
S —— ABAJO(Negr o) DC12V UP
t‘— ABAJO/ARRIBA(Marr6 n) == ABAJO
Comun(Azul) Suelo

A Precauciones

Manténgalo alejado del metal para evitar que afecte al alcance remoto
Manténgalo a mas de 1,5M del suelo

Mantener a mas de 0,3M del techo Mantener a

mas de 0,3M del mando a distancia

Manténgase a mas de 0,2 m de otro receptor

Desconecte a la alimentacion antes de cablear para la seguridad
Anti-estatica como estatica destruira los componentes electronicos
Utilice un cable de alimentacion suave

Mantenga el cable de alimentacion alejado de la fuerza longitudinal después de la instalacion.

Operaciones

Ponga en situacién PROG (Nota: saldra de la situacion si no se realiza ninguna operacion en 10 segundos).

Hecho
Encendido Pulsar PROG durante 1s Indicador parpadeo lento
—
E \ q @ ﬁ Hecho
Encendido Pulse STOP en el mando a Indicador parpadeo lento
distancia programado durante 5s
Programacion
Hecho

En situacion PROG Seleccione el canal correcto, i
n situacion Pule ARRIBA antes do 104 Indicador parpadeo lento 3 veces



Cambio de direccion

ﬁ ﬁ ﬁ Hecho

El indicador parpadea 3 tiempos

En situacion PROG Pulse ABAJO en programado

veces a distancia

Cambio entre movimiento puntual/continuo

Hecho

— L—

Pulsar STOP en programado
veces a distancia

En situacién PROG
n sttuacton El indicador parpadea 3 tiempos

Eliminar mando individual

El indicador parpadea 3 tiempos

En situaciéon PROG
Pulse PROG en programado

veces a distancia

Eliminar todos los mandos

Pulsar PROG en programado
veces a distancia durante 7s

En situacién PROG El indicador parpadea 3 tiempos

Pulsar PRO
de nuevo durante 10s

AT -

A continuacion, pulse
ARRIBA+PARADA para

Encendido Indicador ON durante 1s

Pulsar PROG on El indicador parpadea 3 tiempos
1s receptor durante 3s

Ajuste del punto de vista

Encendido

[
—>

Pulsa ARRIBA+ABAJO al

El indicador parpadea 3 veces Pulse STOP y manténgalo El indicador parpadea 3 veces,

mismo tiempo y mantén " . Isado 2 luego el motor retira el modo de
pulsado 5s Iamphar el angulo de las pulsado 2 angulo ajustado
amas
Encendido l
Pulse ARRIBA+ABAJO en Elindicador parpadea 3 veces A continuacién, pulse DOWN+STOP para El indicador parpadea 3 veces,

(Pulsar) (PARAR) (y)

reducir el angulo de las lamas (mantener) (25) Entonces el motor retira el modo de

al mismo tiempo y mantener 5s . .
angulo ajustado

3

Instrucciones para los botones laterales

Botén ARRIBA Botén abajo

En situacion de STOP: pulsar ARRIBA, el motor sube En En situacion STOP: pulsar DOWN, el motor baja En situacién UP:

situacion de ARRIBA: pulsar ARRIBA, el motor se para pulsar DOWN, el motor baja En situacion Down: pulsar DOWN, el

En situacion de ABAJO: pulsar ARRIBA, el motor sube motor se para

Instrucciones de funcionamiento para el interruptor externo

000 Normal( para 3 y 4 hilos)
Modo continuo: en situacién de parada: pulsar ARRIBA, el motor sube, pulsar ABAJO, el motor baja
ON en situacion de subida: pulse ARRIBA, el motor se para, pulse ABAJO, el motor baja, pulse PARAR, el motor se para, pulse ARRIBA+ABAJO, el motor se para en
:I DDD situacion de bajada: pulse ARRIBA, el motor sube, pulse ABAJO, el motor se para, pulse PARAR, el motor se para, pulse ARRIBA+ABAJO, el motor se para
1 2 3

Modo puntos: pulsando ARRIBA/ABAJO en 1s, el motor se mueve, y se para una vez soltado el botén, el motor se mueve continuamente si se pulsa
ARRIBA/ABAJO mas de 1s.

100 Sdélo para 3 hilos

ON Modo continuo: en situacién de parada: pulsar ARRIBA, el motor sube, pulsar ABAJO, el motor baja
] HDD en situacion de subida: pulsar ARRIBA, el motor se para, pulsar ABAJO, el motor baja, pulsar PARAR, el motor se para, pulsar ARRIBA+ABAJO, el motor se para
en situacién de bajada: pulsar ARRIBA, el motor sube, pulsar ABAJO, el motor se para, pulsAR PARAR, el motor se para, pulsar ARRIBA+ABAJO, el motor se para
1 2 3

Modo puntos: pulsando ARRIBA/ABAJO en 1s, el motor se mueve, y se para una vez soltado el botén, el motor se mueve continuamente si se pulsa
ARRIBA/ABAJO mas de 1s.

010 Modo de reciclaje de botones

normalmente en comandos de 3 y 4 cables).

on Modo continuo: tanto ARRIBA como ABAJO estan en comando de reciclado, el comando serda ARRIBA-PARADA-ABAJO-PARADA (el cable de PARADA funciona
:I Dﬂu Modo de puntos: pulse los botones y suéltelos en 1s para cambiar el modo de trabajo, el motor se mueve continuamente si pulsa ARRIBA/ABAJO mas de 1s.
193

001 Modo hombre muerto
iy
i 2 3

110 3 cables

Modo punto/continuo: el motor se mueve al pulsar ARRIBA/ABAJO y se DETIENE al soltar

oN Modo continuo: en situacién de parada: pulsar ARRIBA, el motor sube, pulsar ABAJO, el motor baja
] ﬂﬁu en situacién de subida: pulsar ARRIBA, motor se para, pulsar ABAJO, motor se para, pulsar PARAR, motor se para, pulsar ARRIBA+ABAJO, motor se para en
e situacion de bajada: pulsar ARRIBA, motor se para, pulsar ABAJO, motor se para, pulsAR PARAR, motor se para, pulsar ARRIBA+ABAJO, motor se para

Modo puntos: pulsando ARRIBA/ABAJO en 1s, el motor se mueve, y se para una vez soltado el botén, el motor se mueve continuamente si se pulsa
ARRIBA/ABAJO mas de 1s.

Observaciones:

El modo por defecto es 000
El tiempo maximo de funcionamiento del motor es de 5
min El tiempo de cambio de mando es de 500 ms

Soluciéon de problemas

(Rendimiento _________Problomas _______ Soluciones

A.Por favor, siga el diagrama de cableado
para corregir la conexiéon

B. Por favor, programe el emisor y el receptor
correctamente

El indicador del emisor parpadea pero el receptor

- . 1. Compruebe el cableado
no recibe la sefal

2.Consulte el programa

Emisor y receptor funcionan normalmente pero el Compruebe el cableado

motor no se mueve

Por favor, siga el diagrama de cableado para
corregir la conexiéon






